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塗る切る磨くで世界をかえる

東日本 省力化担当: 彦本（ひこもと）
Tel:080-3718-8033 
E-mail: o.hikomoto@mipox.co.jp

西日本 省力化担当: 影井（かげい）
Tel:080-3245-3254 
E-mail: y.kagei@mipox.co.jp

Mipox株式会社マイポックスお問合せ

営業オフィス手研磨をロボット研磨へ

研 磨 材
×

ロボット

総合研磨材メーカーが
作業に応じてご提案

※ツール把持、ワーク把持は都度ご相談



６軸直交工作機

多関節
バリ取りロボット

サーボモーター：三菱HG・KRシリーズ
制御装置　　　：オリジナル
C軸　　　　　：日機電装ND-sシリーズ
ツール　　　　：HSD ES330
シーケンサー　：三菱Qシリーズ
操作盤　　　　：三菱GT2104
寸法　　　　　：W-1400 L-2000 H-1800

ロボット          ：FANUC LR Mate 200iD
制御装置        ：FANUC R-30iB Mate Plus
付加軸            ：Bis 4/4000-B
減速機            ：ナブテスコ RDR-027C
ツール            ：ナカニシ E-3000
　　　              ファインテクノ AF30
シーケンサー：三菱 Qシリーズ
操作盤            ：三菱 GT2104
寸法                ：W-1200 L-1650 H-2000　

６軸直交工作機 多関節ロボット(波打ち発生)

厚く強いバリに対応したいとき

複雑な形状に対応したいとき

自由度

剛性

操作性

汎用性

精度

コスト

0

5

10

多関節 ６軸 他社NC

高切削力
簡単な操作性

治具の使いやすさ
取れるティーチング
バリ取り改善提案


